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Положение по-походному
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КВЛ

ОП

ДП

Главная палуба

12 13

А

А

12 13

Б

1

2

3

120

30
0

21
00

*

32
90

*

10
80

10
50

Положение по-походному

Рабочее положение

Рама направляющая
Б(1:5)

Штанга в положении
по-походному

Фиксатор штанги
в положении по-походному

Втулка

Втулка

30
5*

Б(1:5)

Штанга в положении
по-походному

Фиксатор штанги
в положении по-походному

Втулка

Втулка

30
5*
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Http: www.gckb.ru
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3330-03-308

Устройство спуска эхолота.
Схема расположения

1

Карасев 01.11.2014

Макушев
Кузина
Семеновых
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3330-03-308
ВерсияФайл: Формат A33330-03-308.cdw

1 Раму направляющую выполнить из алюминиевого сплава.
2 *Размер для справок.


